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intdash/Visual M2Mの構成
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intdash Stream Control Protocol (iSCP) 
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2D LIDAR RC Robot

Smart Footwear “Orphe”

Avatar Robot  “Meltant α”

https://www.youtube.com/watch?v=GY7uoifQ1Zk&t=10s
https://youtu.be/bcO_uzgF3ww
https://youtu.be/FCaEgAUOB2Y
https://youtu.be/tY2uqVVd-Jk
https://youtu.be/28HwSCpLWG4
https://youtu.be/C58ESkV4afI
https://youtu.be/94KrhdKlqtI
https://www.youtube.com/watch?v=QmP6m98ugCo


提供形態
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データビジュアライゼーション



エッジプロダクト

エッジハードウェア スマートフォン エッジアプリ

車載ターミナルハードウェア
NEXCOM VTC1010

アプライアンス

小型ターミナルハードウェア(自社開発)

車載ターミナルハードウェア
(自社開発：企画製品)

raspberry piベースの計測i端末（自社開発）

CAN-USB Transceiver（自社開発）

車載ターミナルハードウェア
NEXCOM VTC1910

アプライアンス



様々な産業シーンへの適用

自動車

– 自動運転をサポートする遠隔制御介入

– 機械学習によるリアルタイム故障診断

重機・建機・農機

– 遠隔オペレーションによる僻地作業

– 運転データモデルによる自動反復制御

ファクトリーオートメーション

– 複数拠点の稼働状況に連動した集中制御

– 工作機械のリモートメンテナンス

ロボティクス

– 遠隔制御介入

– リモートメンテナンス

ドローン

‒ ドローンの自動管制・遠隔制御

メディカル・ヘルスケア

‒ 精密データによる遠隔診断

‒ リアルタイムデータモニタリングによる自
動診療

スポーツ

‒ 挙動データのリアルタイム解析による
自動レビュー

‒ 遠隔ティーチング・コーチング

各種産業計測/研究開発

‒ 精密データの自動遠隔回収

‒ データ分析・解析ワークフロー



既存プロジェクト

Digital Transformation

コネクテッド基盤
コネクテッド商用サービス
V2X等

製造業エンタープライズシステム
R&Dワークフロー
AI開発基盤
データ基盤

B2B商用基盤
フィールドサポート (遠隔診断)
遠隔制御

Internal System B2B Support Commercial Service 

インフラツール





USE CASES
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GPS Data

Control Signals [CAN Data]

Movie [H.264/ MJPG]
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Orphe SDK + indash App Module

Collaborate with

Use Case : Smart Footwearよるスポーツ計測



Use Case : Smart Footwearよるスポーツ計測
Collaborate with
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Remote Control例：



Remote Control例：


